Załącznik nr 1a do SIWZ
Opis wymagań do projektu wykonawczego i roboty budowlanej

w zadaniu inwestycyjnym pn.

Wykonanie projektu wykonawczego, wykonanie demontażu i wymiany dwóch dźwigów osobowych w istniejących szybach i wspólnym pomieszczeniu maszynowni, w budynku Domu Studenta Akademii Wychowania Fizycznego im. Jerzego Kukuczki w Katowicach 
przy ul. Mikołowskiej 72.

I. Wymogi związane z projektem wykonawczym

Wykonawca jest zobowiązany do wykonania:

1. Inwentaryzacji dźwigu i maszynowni;

2. Opracowania dokumentacji projektowo – montażowej;

2.1.Dokumentacja winna być sporządzona zgodnie z obowiązującymi przepisami                       i normami dla dźwigów elektrycznych.

2.2.Wymagane jest, aby dokumentacja, atesty, poświadczenia i wszelkie instrukcje były napisane w języku polskim.

2.3.Sporządzona dokumentacja powinna zawierać: dokumentację techniczno rozruchową, dokumentację dla konserwatora (wykaz czynności konserwacyjnych dla zamontowanego dźwigu uwzględniając czasookres wykonania tych czynności, schematy elektryczne wraz z instrukcją).

II. Stan istniejących:

Parametry istniejących dźwigów osobowych

a) rok budowy dźwigu 1979 r.

b) rodzaj dźwigów: osobowe

c) wysokość podnoszenia 21,7 m

d) prędkość nominalna 1,0 m/s

e) prędkość dojazdowa 0,25 m/s

f) rodzaj sterowania : grupowe zbiorcze góra - dół

g) maszynownia : górna nad szybem wspólna dla dwóch dźwigów

i) liczba przystanków - 7

j) udźwig 500kG

k) wymiary szybu 1400 x 1700 mm (szerokość x głębokość)

l) podszybie 1800 mm

m) nadszybie 3500mm

n) zasilanie dźwigi 400 V

III. Charakterystyka techniczna montowanych dwóch nowych dźwigów:

1.1Typ: dźwigi osobowe 

Udźwig - 450 kG lub 6 osób

Wysokość podnoszenia - 21,7 m

Napęd:

elektryczny, silnik jednobiegowy regulowany falownikiem z sterowaniem z enkoderem umożliwiający łagodny start i zatrzymanie.

Tablica sterowa:

- sterowanie mikroprocesorowe, zbiorcze “góra - dół”

- posiadająca funkcję zjazdu pożarowego,

- zjazd awaryjny po zaniku napięcia do najbliższego przystanku.

- łączność alarmowa - połączenie ze służbami ratowniczymi - wymagane podłączenie aktywnej linii telefonicznej do nadszybia dźwigu przez Zamawiającego.

Sterowanie dźwigu nie może być wyposażone w kod dostępu. Obsługa sterowania musi być możliwa bez dodatkowego czytnika oraz kodów dostępu.

Prędkość: nominalna 1 m/s dojazdowa 0,25m/s

Ilość przystanków/dojść: 7 / 7

1.2 Kabina:

wysokość wewnętrzna kabiny – 2100 mm

(nieprzelotowa) ściany segmenty wykonane ze stali nierdzewnej „satyna mat”.

Oświetlenie typu jarzeniowego nad sufitem podwieszonym.

Sufit Podwieszony wykonany stali nierdzewnej „satyna mat” z otworami.

Podłoga Wykładzina trudnościeralna w kolorze szarym antypoślizgowa.

Lustro na tylnej ścianie 

1.3 Panel dyspozycji Wykonany ze stali nierdzewnej wyposażony:

1. przyciski dyspozycji przystanków

2. włączający wentylator

3. otwierania i zamykania drzwi

4. włączający alarm

5. przyciski wykonane ze stali nierdzewnej podświetlane

6. elektroniczny piętrowskazywacz ze strzałkami informującymi o kierunku jazdy kabiny

7. oświetlenie awaryjne (2h) w przypadku braku zasilania podstawowego

Wentylacja: wentylator zamocowany nad dachem kabiny

1.4 Drzwi kabinowe

charakterystyka:

automatyczne teleskopowe 2 - panelowe o wymiarach w świetle minimum :

- szerokość 750

- wysokość 2000

Skrzydła drzwi ze stali nierdzewnej „satyna mat”

Pełnowymiarowa kurtyna elektryczna w otworze wejściowym kabiny

Napęd drzwi kabinowych:

Elektryczny silnik jednobiegowy regulowany falownikiem

1.5 Drzwi przystankowe charakterystyka wystrój:

automatyczne, teleskopowe

o wymiarach w świetle minimum

- szerokość 750

- wysokość 2000

- skrzydła wykonane ze stali nierdzewnej „satyna mat”

- ościeżnica drzwi ze stali nierdzewnej „satyna mat”

- progi wykonane ze stali nierdzewnej, zabezpieczające posadzkę.

Kasety wezwań (wymagania dotyczą wszystkich pięter) wykonane z blachy nierdzewnej z piętrowskazywaczem i informacją o kierunku jazdy dźwigu.

2. Zakres robot.
2.1. Wykonanie demontażu starych dźwigów.

2.2. Równanie i szpachlowanie szybu oraz maszynowni. 

2.3. Malowanie szybu farbami emulsyjnymi w kolorze białym 

2.4. Wykonanie oświetlenia szybu i maszynowni oraz gniazd elektrycznych 230V (wg PN-EN 81-1).

2.5. Wymiana drzwi do maszynowni

2.6. Transport elementów dźwigów na miejsce instalacji.

2.7. Montaż dźwigów zgodnie z przedstawioną i zatwierdzoną dokumentacją projektową.

2.8. Wykonanie wszelkich prac budowlanych związanych z montażem dźwigów (obróbkę wykańczającą wokół ościeżnic drzwi szybowych, otworów w maszynowni, gipsowanie, szpachlowanie, malowanie itp.) w celu przywrócenia walorów estetycznych budynku oraz pozytywnego przeprowadzenie rejestracji dźwigów przez UDT.

2.9. Wykonanie pomiarów elektrycznych.

210.Wykonanie ekspertyzy oraz protokołu budowlanego dotyczącego wytrzymałość szybu               i maszynowni.

2.11. Sporządzenie dokumentacji dźwigów wymaganej do badania przez UDT-CERT.

2.12. Rozruch dźwigów, regulacje. Przygotowanie mas do prób.

2.13. Przeprowadzenie badania przez UDT-CERT. 

2.14.Przygotowanie dokumentacji rejestracyjnej dla UDT.

2.15.Zgłoszenie i udział w odbiorze i rejestracji dźwigów przez UDT.

2.16.Z uwagi na prace prowadzone w czynnym obiekcie, wymaga się na czas wymiany osłonięcia drzwi na wszystkich przystankach, sztywną do wysokości 2 m obudową, którą należy odpowiednio zabezpieczyć i oznakować.

2.17. Wymaga się prowadzenia prac w sposób jak najmniej uciążliwy dla użytkowników obiektu, a w szczególności transport starych i nowych części w miarę możliwości wewnątrz szybu.

2.18. Pod koniec każdego dnia pracy Wykonawca zobowiązany jest do uporządkowania terenu.

2.19. Odzyskane materiały z demontażu dźwigu stają się własnością Inwestora. 
2.20. Oferowany dźwig musi spełniać: Obowiązujące przepisy i normy dotyczące budowy        i instalowania dźwigów oraz wykonywanych prac budowlanych będących przedmiotem zamówienia

2.21. W kosztorysie ofertowym należy uwzględnić:

a. wszystkie prace i uwagi określone w punktach od 2.1. do 2.21.,

b. wszystkie prace pomocnicze konieczne podczas demontażu starych elementów dźwigów i montażu nowych dźwigów,

c. prace budowlane i malarskie związane z montażem dźwigu,

d. koszt materiału i prac niezbędnych potrzebnych do wykonania zabezpieczenia terenu Budowy,

e. koszt przygotowania wymaganej dokumentacji dźwigów,

f. koszt przygotowania i przeprowadzenia badań UDT-CERT i UDT.

UWAGA:

Zamawiający usunie z maszynowni instalacje obce nie związane z dźwigiem.

IV. Warunki prowadzenia robót budowlanych

1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiający w terminie określonym w harmonogramie przekaże Wykonawcy teren budowy.

2. Zabezpieczenie terenu budowy

2.1. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i będzie utrzymywać tymczasowe urządzenia zabezpieczające, np.: wygrodzenie, poręcze, oświetlenie, sygnały i znaki ostrzegawcze, wszelkie inne środki niezbędne do ochrony robot i bezpieczeństwa użytkowników budynku.

2.2. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrębnej zapłacie i przyjmuje się, że jest włączony w cenę umowną.

2.3. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialność za utrzymanie czystości i zabezpieczenia miejsca realizacji robot przed ingerencją obsługi i użytkowników czynnego obiektu w okresie realizacji kontraktu do odbioru końcowego robot.

3. Ochrona środowiska w czasie wykonywania robót i ochrona przeciwpożarowa

Wykonawca ma obowiązek znać i stosować w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczące ochrony środowiska naturalnego.

Wykonawca będzie przestrzegać przepisy ochrony przeciwpożarowej, będzie utrzymywać sprawny sprzęt przeciwpożarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie realizacji robot, Materiały łatwopalne będą składowane w sposób zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostępem osób trzecich.

Wykonawca będzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pożarem wywołanym jako rezultat realizacji robot albo personel Wykonawcy.
4. Dokumentacja powykonawcza powinna zawierać w szczególności:

a) dokładny opis wszelkich instalacji windy w budynku,

b) szczegółowe specyfikacje zastosowanych materiałów i urządzeń,

c) rysunki powykonawcze instalacji windy (komplet rzutów i schematów)

przedstawiające rzeczywiste rozmieszczenia urządzeń,

d) certyfikaty, atesty, aprobaty techniczne, dopuszczenia, etc. wszystkich

zastosowanych elementów instalacji windy, materiałów wykończeniowych.

Należy zwrócić szczególna uwagę na to, aby w trakcie prac nie doszło do uszkodzenia ani zanieczyszczenia montowanych elementów wind bądź innych elementów budynku.

5. Odbiór końcowy

Po wykonaniu prób przewidzianych dla windy należy dokonać komisyjnego odbioru końcowego.

W skład komisji wchodzi przedstawiciel Dozoru Technicznego, przedstawiciele inwestora oraz przedstawiciele Wykonawcy.

6. Zobowiązania Wykonawcy po zakończeniu robót

Przedsiębiorstwo wykonawcze będzie musiało zapewnić, po odbiorze, obecność wykwalifikowanego technika, uczestniczącego w projekcie, w celu przeszkolenia firmy konserwującej, mającej obsługiwać sprzęt i urządzenia windy.
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